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SPECYFIKACJA TECHNICZNA 

ST-E 

ROBOTY ELEKTRYCZNE  

 

Nazwy i kody robót według kodu numerycznego głównego Wspólnego Słownika Zamówień 
(CPV) i Słownika uzupełniającego: 

 
Dział robót: 
 

45000000-7 Roboty budowlane  
 
Grupa robót budowlanych: 
 

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektów 
budowlanych lub ich części oraz roboty w zakresie inżynierii lądowej i wodnej  

 
Klasy robót budowlanych: 
 

 
45210000-2 Roboty budowlane w zakresie budynków 
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych 

 
Kategorie robót budowlanych: 
   

45311000-0 Roboty w zakresie przewodów instalacji elektrycznych oraz opraw 
elektrycznych 
45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych 
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne 
45317000-2 Inne instalacje elektryczne 
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1. WSTĘP 
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej 

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej są wymagania dotyczące wykonania i 
odbioru instalacji elektrycznych, które zostaną wykonane dla inwestycji „Remont 
dźwigów osobowych w celu przeznaczenia dla potrzeb ks ztałcenia i rehabilitacji 
leczniczej studentów niepełnosprawnych w budynku Wy działu Technologii i 
Inżynierii Chemicznej.” . Celem wykonania Specyfikacji Technicznej jest poszerzenie i 
doprecyzowanie wymagań technicznych i danych określonych w Projekcie budowlanym i 
wykonawczym. 
 

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej 
Niniejsza Specyfikacja techniczna ma zastosowanie przy robotach wymienionych  
w punkcie 1.1. i doprecyzowanych w punkcie 1.3. 
 

1.3. Zakres robót obj ętych specyfikacj ą techniczn ą 
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy 
zlecaniu i realizacji Robót wymienionych w punkcie 1.1. 
Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmują wszystkie czynności umożliwiające i mające 
na celu wykonanie wszystkich robót elektrycznych przewidzianych do wykonania w 
niniejszym kontrakcie i ujętych w pkt.1.3. 
Roboty należy wykonywać w bezpieczny sposób, ściśle w zgodzie z obowiązującymi 
regulacjami prawnymi, normami, standardami i wymaganiami określonymi w 
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach Technicznych. 
 
ZAKRES RZECZOWY ROBÓT OBJ ĘTYCH SPECYFIKACJĄ 

• Instalacja zasilania dźwigów 
• Montaż aparatów elektrycznych   
• Instalacje uziemiające i wyrównawcze 

 
1.4. Określenia podstawowe ST 

Określenia podane w niniejszej ST są zgodne z obowiązującymi normami, Przepisami 
budowy urządzeń elektroenergetycznych oraz Dokumentacją Projektową. 

• dodatkowa ochrona przeciwpora żeniowa  - ochrona części przewodzących 
dostępnych w wypadku pojawienia się na nich napięcia w warunkach 
zakłóceniowych, 

• kabel  - przewód wielożyłowy izolowany, przystosowany do przewodzenia prądu 
elektrycznego, mogący pracować pod i nad ziemią, 

• poł ączenie wyrównawcze  - elektryczne połączenie części przewodzących 
dostępnych lub/i części przewodzących obcych w celu wyrównania potencjałów, 

• przewód wyrównawczy  - przewód ochronny zapewniający wyrównanie 
potencjałów, 

• przygotowanie podło ża – zespół czynności wykonywanych przed układaniem 
zwodów lub elementów instalacji uziemienia, mający na celu zapewnienie 
możliwości ułożenia instalacji zgodnie z dokumentacją, 

• rozdzielnica  - szafa lub zestaw szaf, bądź zestaw skrzynkowy wyposażony w 
osprzęt i aparaty elektryczne pozwalające na rozdział zasilania, zabezpieczenie i 
serwisowanie linii odbiorczych obwodów elektrycznych, 

• uziemienie  – zespół środków i urządzeń służących połączeniu przewodzącej części 
z ziemią poprzez odpowiednią instalację, 

 
1.5. Ogólne wymagania dotycz ące robót 

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakość wykonania robót oraz za ich zgodność z 
Dokumentacją Projektową i ST.  
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2. MATERIAŁY 
Wyroby i materiały producentów krajowych i zagranicznych powinny posiadać aprobaty 
techniczne / znak CE uprawniający do stosowania w UE. Stosowane materiały powinny być 
zgodne z Dokumentacją Projektową, opisem technicznym i rysunkami. 
Poniżej wymieniono podstawowe materiały wykorzystane w instalacjach: 

• uchwyty i końcówki kablowe  
• rozłączniki bezpiecznikowe 
• bezpieczniki  
• przewody układane na stałe na napięcie 750V 

Materiał urządzeń, elementów i konstrukcji powinien być odporny na działanie czynników 
atmosferycznych i fizykochemicznych występujących w miejscu zainstalowania.  

3. SPRZĘT 
Wykonawca zobowiązany jest do używania jedynie takiego sprzętu, który nie spowoduje 
niekorzystnego wpływu na jakość wykonywanych robót, zarówno w miejscu tych robót, jak 
też przy wykonywaniu czynności pomocniczych oraz w czasie transportu, załadunku i 
wyładunku materiałów, sprzętu itp. Przy robotach w pobliżu istniejących instalacji prace 
należy wykonywać zgodnie z Przepisami eksploatacji urządzeń elektroenergetycznych.  
Ilość i wydajność sprzętu powinna gwarantować przeprowadzenie robót zgodnie 
z zasadami określonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych oraz w 
terminie przewidzianym Kontraktem. 
Sprzęt będący własnością Wykonawcy lub wynajęty do wykonania robót, powinien być 
utrzymywany w dobrym stanie i gotowości do pracy. Powinien być on zgodny z normami 
ochrony środowiska i przepisami bhp (bezpieczeństwa i higieny pracy) dotyczącymi jego 
użytkowania. 
Wykonawca dostarczy kopie dokumentów potwierdzających dopuszczenie sprzętu do 
użytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami. 
Sprzęt, maszyny i urządzenia, które nie gwarantują zachowania warunków Kontraktu 
zostaną zdyskwalifikowane i nie będą dopuszczone do robót i niezwłocznie usunięte z 
terenu budowy. 
Przewiduje się użycie następującego sprzętu: 

• ręczne elektronarzędzia 
 

4. TRANSPORT I SKŁADOWANIE 
Wykonawca zobowiązany jest do stosowania jedynie takich środków transportu, które nie 
wpłyną niekorzystnie na jakość przewożonych materiałów i urządzeń. Na środkach 
transportu przewożone materiały i urządzenia powinny być zabezpieczone przed ich 
przemieszczaniem i układane zgodnie z warunkami transportu określonymi przez ich 
wytwórcę. 
Materiały i urządzenia w razie potrzeby należy składać w pomieszczeniach zamkniętych w 
warunkach określonych w Dokumentacji Techniczno Ruchowej (DTR) producenta. 
Składowanie materiałów, aparatów i urządzeń powinno odbywać się w warunkach 
zapobiegających zniszczeniu lub pogorszeniu ich właściwości technicznych na skutek 
wpływu czynników atmosferycznych i innych fizykochemicznych.  
 

5. WYKONYWANIE ROBOT 
5.1. Wymagania ogólne 

Wykonawca jest zobowiązany (w granicach określonych Kontraktem) zrealizować i 
ukończyć Roboty określone zgodnie z Kontraktem oraz do usunięcia wszystkich wad. 
Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz Robót i 
Dokumentacji Budowy zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego, norm technicznych, 
decyzji o pozwoleniu na budowę, przepisów bezpieczeństwa oraz postanowień Kontraktu. 
Wykonawca dostarczy na Plac Budowy Materiały, Urządzenia i Dokumenty Wykonawcy 
wyspecyfikowane w Kontrakcie oraz niezbędny Personel Wykonawcy, a także inne 
rzeczy, dobra i usługi (stałe lub tymczasowe) konieczne do wykonania robót. 
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Wykonawca będzie odpowiedzialny za stosowność, stabilność i bezpieczeństwo 
wszystkich działań prowadzonych na Placu Budowy i wszystkich metod budowy oraz 
będzie odpowiedzialny za Dokumenty Wykonawcy, Roboty Tymczasowe oraz takie 
projekty każdej części składowej Urządzeń i Materiałów, jakie będą konieczne, aby część 
ta była zgodna z Kontraktem. 
Wykonawca ograniczy prowadzenie swoich działań na Placu Budowy i do wszelkich 
dodatkowych obszarów, jakie mogą być uzyskane przez Wykonawcę i uzgodnione z 
Zamawiającym jako obszary robocze. Podczas realizacji robót Wykonawca będzie 
utrzymywał Plac Budowy w stanie wolnym od wszelkich niepotrzebnych przeszkód oraz 
będzie przechowywał w magazynie lub odpowiednio rozmieści wszelki sprzęt i zapas 
materiałów. Wykonawca będzie uprzątał i usuwał z Placu Budowy wszelki gruz, złom, 
odpady i niepotrzebne już Roboty Tymczasowe. 
 

5.2. Instalacje elektryczne w obiekcie 
5.2.1. Roboty podstawowe. 

Przy wykonywaniu instalacji zasilania dźwigów należy przeprowadzić następujące roboty 
podstawowe: 

• demontaż istniejących podstaw bezpiecznikowych wraz z odcinkami oszynowania 
• montaż rozłączników bezpiecznikowych 
• podłączanie przewodów   
• podejścia do odbiorników – tablice zasilająco sterownicze dźwigów 
• pomiary instalacji elektrycznej 

5.2.2. Monta ż aparatów 
Należy stosować następujące aparaty elektryczne: 

• rozłączniki bezpiecznikowe rozmiaru 000 
Aparaty należy mocować do konstrukcji wsporczej w istniejącej rozdzielnicy RG  w sposób 
trwały zapewniający mocne i bezpieczne jego osadzenia. Rozłączniki montowane w 
miejscu zdemontowanych podstaw bezpiecznikowych. Do mocowania aparatów mogą 
służyć konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na podłożu, przykręcane do stalowych 
elementów konstrukcji.  

5.2.6. Łączenie  kabli i przewodów 
W instalacjach elektrycznych wnętrzowych łączenia kabli należy dokonywać w aparatach 
elektrycznych, w razie potrzeby stosować odpowiednie końcówki kablowe  
Kable i przewody muszą być ułożone swobodnie i nie mogą być narażone na naciągi i 
dodatkowe naprężenia. Do danego zacisku należy przyłączyć przewody o rodzaju 
wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przystosowany. 
Długość odizolowanej żyły przewodu powinna zapewniać prawidłowe przyłączenie. 
Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie może powodować uszkodzeń 
mechanicznych.  

5.2.7. Podejścia do odbiorników 
Zgodnie z wytycznymi producenta i dostawcy dźwigów kable należy doprowadzić z 

zapasem do maszynowni dźwigów zlokalizowanych na ostatniej kondygnacji budynku. 
Podejścia instalacji elektrycznych do odbiorników należy wykonać w miejscach 
bezkolizyjnych. W miejscach narażonych na uszkodzenia mechaniczne przewody 
doprowadzone do odbiorników muszą być chronione. 

5.2.8. Instalacje -  przeciwpora żeniowa, wyrównawcza 
Wykonanie instalacji przeciwporażeniowej 
Wszystkie instalacje elektryczne należy wykonać w układzie TN-S. Zgodnie z obowiązującą 
normą dla ochrony przeciwporażeniowej, będą stosowane środki uniemożliwiające dotyk 
bezpośredni (ochrona podstawowa) oraz dotyk pośredni (ochrona dodatkowa). Ochrona 
podstawowa zapewniona będzie przez zastosowanie izolowania części czynnych aparatury 
rozdzielczej, urządzeń i osprzętu elektrycznego oraz odpowiedniego poziomu izolacji kabli i 
przewodów. Ochrona dodatkowa zrealizowana będzie przez zastosowanie samoczynnego 
szybkiego wyłączenia zasilania. Jako zabezpieczenia poszczególnych obwodów i urządzeń 
należy zastosować bezpieczniki topikowe o odpowiednio dobranych wartościach i 
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charakterystykach. Wyżej wymieniony osprzęt zapewniający ochronę przed porażeniem 
stanowi wyposażenie istniejącej rozdzielnicy RG.  
Układ zasilania urządzeń trójfazowych jako 5-żyłowy z żyłą ochronną o izolacji w kolorze 
żółto-zielonym.  
Wykonanie instalacji wyrównawczej 

W instalacji wykorzystana jest instalacja uziomowa istniejącego budynku. W ramach 
prowadzonych prac należy sprawdzić ciągłość ochronnych połączeń wyrównawczych w 
podszybiu dźwigów zgodnie z PN-HD 60364-5-54, w razie potrzeby wykonać połączenia 
płaskownikiem FeZn30x4. 
 

6. KONTROLA JAKO ŚCI ROBÓT 
6.1 Ogólne zasady 

Wszystkie elementy robót instalacji elektrycznych podlegają sprawdzeniu w zakresie: 
• zgodności z dokumentacją i przepisami 
• zgodności materiałów z wymaganiami norm 
• poprawności oznaczenia 
• kompletności wyposażenia 
• poprawności montażu 
• braku widocznych uszkodzeń 
• należytego stanu izolacji 
• skuteczności ochrony przeciwporażeniowej 

 
6.2 Kontrola w trakcie monta żu 

Urządzenia i aparaty elektryczne oraz kable elektroenergetyczne powinny posiadać atest 
fabryczny lub świadectwo jakości wydane przez producenta. 
 

6.3 Badania i pomiary pomonta żowe 
Po zakończeniu robót należy wykonać próby pomontażowe, w tym: 

• pomiary rezystancji izolacji kabli i przewodów, zachowania ciągłości żył 
roboczych, a także zgodności faz w miejscach odbiorów 
• pomiary rezystancji uziomów 
• pomiary skuteczności ochrony przeciwporażeniowej 
• prawidłowość montażu urządzeń 

Celem kontroli jest stwierdzenie osiągnięcia założonej jakości wykonywanych robót oraz 
sprawdzenie zgodności robót z Dokumentacją Projektową. 
W czasie odbioru robót powinny zostać dostarczone następujące dokumenty: 

• Dokumentacja Projektowa ze zmianami i uzupełnieniami dokonanymi w czasie 
wykonywania robót 

• dokumenty uzasadniające zmiany i uzupełnienia dokonywane podczas 
wykonywania robót 

• dokumenty dotyczące jakości wbudowanych materiałów 
• dokumentacje techniczno – ruchowe (DTR), instrukcje zamontowanych urządzeń i 

systemów 
• protokoły z prac kontrolno – pomiarowych i sprawdzeń 
• certyfikaty jakości wystawiane przez dostawców materiałów 

Przy odbiorze końcowym należy sprawdzić: 
• zgodność wykonania z Dokumentacją Projektową z ewentualnymi uwagami w 

Dzienniku Budowy dotyczącymi wszelkich zmian i odchyleń od Dokumentacji 
Projektowej 

• protokoły prac kontrolno-pomiarowych. 
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7. OBMIAR ROBÓT 
Obmiar robót polega na określeniu faktycznego zakresu robót oraz obliczeniu rzeczywistych 
ilości użytych materiałów. Obmiar obejmuje roboty objęte umową oraz ewentualnie 
dodatkowe i wcześniej nieprzewidziane, których konieczność wykonania uzgodniona będzie 
w trakcie trwania robót, pomiędzy Wykonawcą a Inżynierem. Jednostką obmiarową dla 
urządzeń 1 szt. lub 1 komplet. Dla kabli i przewodów 1 m. Obmiaru robót dokonuje 
wykonawca w sposób określony w warunkach kontraktu. Sporządzony obmiar wykonawca 
uzgadnia z Zamawiającym w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru robót należy 
porównać z dokumentacją techniczno - kosztorysową i przedmiarem robót w celu 
określenia ewentualnych rozbieżności. 

8. ODBIÓR ROBÓT 

8.1. Ogólne zasady odbioru robót 
Stosowane są odbiory robót techniczne, częściowe i końcowe. 

8.2. Zasady odbioru ko ńcowego robót 
Odbioru robót dokonuje zespół powołany przez Zamawiającego, po całkowitym 
zakończeniu prac i dokonaniu prób funkcjonalnych. Przyjęcie robót może nastąpić tylko w 
przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prób i pomiarów jak również 
wykonania prac zgodnie z dokumentacją projektową obowiązującymi normami i 
przepisami. 
 

9. PODSTAWA PŁATNO ŚCI 
Płatność należy przyjmować zgodnie z obmiarem, oceną jakości użytych wyrobów 
i materiałów i jakości wykonywanych robót na podstawie wyników pomiarów i badań 
kontrolnych. 
W przypadku zmiany technologii robót zasady płatności mogą ulec zmianie. 
Cena wykonania robót obejmuje: 

• roboty przygotowawcze 
• oznakowanie robót 
• zakup materiałów i urządzeń 
• transport materiałów i urządzeń na miejsce montażu 
• wykonanie robót montażowych 
• wykonanie pomiarów elektrycznych i wszystkich koniecznych badań i sprawdzeń 
• montaż i demontaż drabin i rusztowań niezbędnych do wykonania robót 
• próby montażowe, sprawdzenie działania poszczególnych urządzeń i próby oraz 
sprawdzenie funkcjonalności instalacji  
• prace porządkowe i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Remont d źwigów osobowych w celu przeznaczenia dla potrzeb ks ztałcenia i rehabilitacji leczniczej 
studentów niepełnosprawnych w budynku Wydziału Tech nologii i In żynierii Chemicznej.ST - Roboty 
elektryczne 
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10. NORMY I PRZEPISY ZWIĄZANE 
[1] PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napięcia – Część 1: Wymagania 

podstawowe, ustalanie ogólnych charakterystyk, definicje.  
[2] PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napięcia - Część 4-41: 

Ochrona dla zapewnienia bezpieczeństwa - Ochrona przed porażeniem elektrycznym 
[3] PN-HD 60364-4-42:2011 Instalacje elektryczne niskiego napięcia - Część 4-42: 

Ochrona dla zapewnienia bezpieczeństwa - Ochrona przed skutkami oddziaływania 
cieplnego 

[4] PN-HD 60364-4-43:2012  Instalacje elektryczne niskiego napięcia - Część 4-43: 
Ochrona dla zapewnienia bezpieczeństwa - Ochrona przed prądem przetężeniowym 

[5] PN-IEC 60364-4-473:1999  Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona 
dla zapewnienia bezpieczeństwa. Stosowanie środków ochrony zapewniających 
bezpieczeństwo. Środki ochrony przed prądem przetężeniowym.  

[6] PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Część 5-
51: Dobór i montaż wyposażenia elektrycznego - Postanowienia ogólne 

[7] PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobór i 
montaż wyposażenia elektrycznego - Obciążalność prądowa długotrwała przewodów 

[8] PN-IEC 60364-5-52:2002   Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobór i 
montaż wyposażenia elektrycznego - Oprzewodowanie  

[9] PN-IEC 60364-5-53:2000  Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobór i 
montaż wyposażenia elektrycznego. Aparatura łączeniowa i sterownicza.  

[10] PN-HD 60364-5-54:2011  Instalacje elektryczne niskiego napięcia - Część 5-54: Dobór 
i montaż wyposażenia elektrycznego - Układy uziemiające i przewody ochronne 

[11] PN-HD 60364-5-56:2010  Instalacje elektryczne niskiego napięcia - Część 5-56: Dobór 
i montaż wyposażenia elektrycznego - Instalacje bezpieczeństwa 

[12] PN-IEC 60364-5-537:1999  Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobór i 
montaż wyposażenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urządzenia do 
odłączania izolacyjnego i łączenia.  

[13] PN-HD 60364-6:2008  Instalacje elektryczne niskiego napięcia. Sprawdzanie.  
[14] PN-87/E-90056  Przewody elektroenergetyczne do układania na stałe 
[15] Katalogi wyrobów i osprzętu aparatury łączeniowej, sterowniczej i zabezpieczającej. 
[16] Warunki techniczne wykonania i odbioru robót budowlano-montażowych - Część V. 

Instalacje elektryczne 
[17] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z 

późniejszymi zmianami) 
[18] Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r., w sprawie warunków 

technicznych, jakim powinny odpowiadać budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75 z 2002 r., 
poz. 690 z późniejszymi zmianami) 

[19] Rozporządzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 września 1999r. w sprawie bezpieczeństwa 
i higieny pracy przy urządzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. nr 80 z 1999 r., 
poz. 912 z późniejszymi zmianami) 

[20] Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobów 
deklarowania zgodności wyrobów budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem 
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041 z późniejszymi zmianami) 

[21] Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemów oceny 
zgodności, wymagań, jakie powinny spełniać notyfikowane jednostki uczestniczące w 
ocenie zgodności oraz sposobu oznaczenia wyrobów budowlanych oznakowania CE (Dz. 
U. Nr 195, poz. 2011 z późniejszymi zmianami) 

[22] Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 września 2004 r. w sprawie szczegółowego 
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru 
robót budowlanych oraz programu funkcjonalno-użytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 
2072 z późniejszymi zmianami) 

oraz inne PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajów UE w zakresie przyjętym przez polskie 
prawodawstwo. 

 


