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1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotyee wykonania i odbioru instalaciji
niskomdowych wretrzowych budynku powojskowego przy ul. Janickie@ow2 Szczecinie na potrzeby Wy-
dziatu Biotechnologii i Hodowli Zwiert ZUT - ,CAMPUS NR2".

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i reatiga
Robd6t wymienionych w punkcie 1.1. Zakres robot steiacych przedmiot zamoéwienia okitaja: ST oraz
Projekty Wykonawcze instalacji niskapiowych oddymiania, SWIN, TVD .

1.3 Zakres robot obj etych ST

W zakres podstawowych Robét Specyfikacji Technigam@hodzi zainstalowanie i wtzenie do ruchu:
= |[nstalacji oddymiania klatek schodowych i szyliwdju osobowego,
= instalacja sygnalizacji wkamania i napadu — SWiN,
= instalacja systemu telewizji dozorowej TVD,

Szczegoblowe wyszczegdlnienie robottajjest w Przedmiarze Robdét. Przedmiar robétayatezpatrywé
tacznie z niniejsz specyfikacy ST. Podstawy wyceny podane w przedmiarze robat $edynie do opisu
zakresu czynni objetych dam pozycp i nie g podstaw wyliczenia ilgici nakiadow na te roboty.

1.3.1 Instalacja oddymiania — zalo zenia

Po wykryciu zadymienia na klatce schodowej maletworzy¢ kalpy izaluzje oddymiajce:
= cztery okna potaciowe w klatce schodowej
= dwa skrzydta okien w klatce schodowej na parterag zaluzjg w szybie dwigu osobowego znaj-
dujacego st przy tej klatce schodowej
Wszystkie urzdzenia wchodge w skfad wentylacji p@rowej oraz urgzenia sterownicze i sygnalizacyj-
ne powinny posiadazasilenie zgrédta awaryjnego.

1.3.2 Instalacja sygnalizacji wlamania i napadu - z  alozenia

1.3.2.1 System SWiN
Dla ochrony budynku przewidywana jest instalacjstesmu sygnalizapego wiamanie do pomieszdzebje-
tych ochrona.
System wtamania obejmie nadzér nad:

= wszystkimi drzwiami wejciowymi do budynkow,

= nadzor nad drogami komunikacyjnymi (korytarzethkilachodowe)

= nadzér nad pomieszczeniami o fatwym epi przez otwory okienne na paterze,
Zaklada s maozliwo$¢ podziatu projektowanego systemu na kilka niezaleh partycji, rozbrajanie i uzbra-
janie grup pomieszcaeodbywa si¢ bedzie na konsolach szyfratorow zainstalowanych:

= W szatni z portiernj,

= przy wefciu do klatki schodowej ,
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1.3.3 Instalacja telewizji dozorowej - zalo  zenia

Projektowana jest ochrona systemem telewizji doaejoktory powinien zapewdi monitoring
strefy zewmtrznej wokét budynku , korytarzy oraz klatek schagoh.

Sygnaty wizji z kamer doprowadzone zogtalo rejestratora, zamontowanego w pomieszczeniu
serwerowi, monitorowanie przewidziano na monitoszpgortierni

1.4 Podstawowe okre slenia

Podstawowe okétenie w niniejszej ST gszgodne z odpowiednimi normami i okleniami podanymi w
wymaganiach ogélnych oraz z okleniami ugtymi w normach i przepisach odpowiednich dla breele-
technicznych i elektrycznych.

1.5 Ogolne wymagania dotycz gce Robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonaniedtpich jaké¢, zgodné¢ z dokumentagj projekto-
wa, specyfikacj, normami, poleceniami nadzoru inwestorskiego pesltiego, zgodnie z art. 22,23 i 28
ustawy Prawo budowlane.

Prowadzenie rob6t w budownictwie wymaga stosowaiialo warunkéw i wymagapodanych w przepi-
sach obowjzujacych w zakresie budownictwa oraz uzgodnieykonania robot z jednostkami utrzynj
cymi dane obiekty.

Przed rozpocggiem robét teletechnicznych i elektrycznych wykooavpowinien zapoziasic z obiektem,
gdzie kzda prowadzone prace oraz stwierdpidpowiednie przygotowanie frontu robét. Odbidmiiw robot
przez wykonawe do zleceniodawcy powinien bylokonany komisyjnie z udzialem zainteresowanyobnst

i udokumentowany spisaniem odpowiedniego protokotu.

Koordynacja robot budowlano-mouatavych powinna b prowadzona we wszystkich fazach budowy. Ko-
ordynacy nalery obja¢ projekt organizaciji budowy, szczegdtowy harmonaognabét teletechnicznych i
elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogélnobudowlamwarzyszce robotom teletechnicznym.

Strona 4



INSTALACJE NISKOPRADOWE
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

SYSTEM SYGNALIZACJII WEAMANIA | NAPADU (SKD i SWN) ...ooiiiiiiiiiiiiicin it (CPV 45312200-9, 45312000-7)
SYSTEM TELEWIZJI PRZEMYSLOWEJ (TVD) (CPV 50931200-2)
INSTALACJIA ODDYMIANIA. ... oottt bbb b oL e h oL e oL b e s e s Lo R e e b e b b oAb oA s e R s e b e b d oAb e R b e b e e b e b e b e s e s s e as e b e b e b e b ab e b e bbb ens (CPV 45312100-8)

2.1 Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Stosowane materialy i wdzenia musg by¢ nowe, najlepszej jakoi, o parametrach dostosowanych do
czynnikow zewatrznych, na ktorych dziatanie mgdpy¢ wystawione, a tate doktadnie odpowiadawa-
runkom niezbdnym do prawidtowego wykonania powierzonych rob@zado poprawnego funkcjonowania
catej instalacji.

Stosowane materialy i wdzenia musg posiadé odpowiednie deklaracje zgodiwdlub certyfikaty dopusz-
czapce do stosowania ich w budownictwie zgodnie z wyamigokrglonymi w art. 10 ustawy z 07 lipca
1994r — prawo budowlane oraz w rozpmzeniu ministra MSWIA z dn. 31 lipca 1998r w sprawiceny
zgodndci, wzoru deklaracji zgodrdoi oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych gegronych do
obrotu i powszechnego stosowania w budownictwiewpkonania robét nafy stosowa materiaty i urz-
dzenia zgodne z dokumentagirojektows lub rownowane.

2.2 Odbior materiatdéw na budowie

Wyzej wymienione materiaty natg dostarczy na Plac Budowy zéwiadectwami jakéci, atestami i karta-
mi gwarancyjnymi.

Dostarczone materiaty nale sprawdzé pod wzgédem kompletnéci i zgodndci z danymi technicznymi
Wytworcy. Przeprowadziogledziny stanu materiatow ¢gnigcia, ubytki, zgniecenia).

2.3 Skitadowanie materiatéw

Wszystkie materialy elektryczne i teletechnicznéenasktadowg w zamykanych magazynach w warun-
kach okrélonych przez producenta dla zachowania gwarancji.

2.4 Instalacja systemu oddymiania

2.4.1 Centrala oddymiania

Centrala stergra sitownikami otwieracymi okna izaluzja oddymiajce powinna zapewéijednoczesne
otwarcie nadzorowanych wdzexr wykonawczych:
= centrale oddymiania (o wydajém min. 16A),
napkcie zasilania podstawowego 230V ac, 50Hz
napkcie zasilania rezerwowego 24V dc
reczne i automatyczne sterowanie oddymianiem,
wspoOtpraca z czujnikami dymu

2.4.2 Reczny przycisk oddymiania

Przeznaczony do wyzwalanigceznego w instalacjach oddymiania,
= kontrolka ogélna informuaga o pracy systemu
= kontrolka otwarcia klap oddymiggych
= przycisk otwarcia klap
= przycisk resetowania (zamkwgia klap)
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2.4.3 Czujniki dymu

Dla wykrycia symptoméw zaggenia pgarem zastosowano optyczne czujniki dymu zasilangeciam
24Vdc, przeznaczone dgykrywania widzialnego dymu, powsiapgo w bezptomieniowym pogtkowym
stadium paaru, wtedy, gdy materiat zaczyng §i¢, a wic na og6t dlugo przed pojawienieng sitwartego
ptomienia i zauwzalnego wzrostu temperatury.

zasilanie 24V dc

czujka optyczm typu rozproszeniowego
zakres wykrywania p@aréow TF2....TF6
instalacja 2-przewodowa

zakres temperatur pracy -10°C - +55°C

2.4.4 Instalacja przewodowa

Okablowanie wykonaprzewodem YnTKSY 1x2x0,8 , HTKSH PH903x2x0,8 i @8 3x1,5 lub réwno-
waznym.
= Linie dozorowe wykonaprzewodem YnTKSY 1x2x0,8 ,
= Przyciski sterujce systemu oddymianiadzy¢ przewodem HTKSH PH90 3x2x0,8
= Sitowniki otwierania klap, okien i drzwpézy¢ przewodem HDGs 3x1,5, paizenia z sitownikami
wykonywa: w puszkach z ceramicznymi kostkamigueniowymi
= Zasilanie centrali oddymiagej przewodem YDY3x1,5 z wydzielonego obwodu roeltdi elek-
trycznej znajdujcej st na parterze budynku.

2.5 Instalacja systemu SWIN
W budynku nalgy zainstalowé:

2.5.1 Centrala alarmowa oraz moduty rozszerze N1 SWiIN

= obstuga do 64 weéf (na plycie centrali 16 wéj)

= mozliwos¢ podziatu systemu na 16 stref

= whbudowany komunikator telefoniczny z funkeponitoringu, powiadamiania gtosowego i zdalnego
sterowania

= obstuga systemu przy pomocy manipulatoréw LCD, kv strefowych, pilotow i kart zkienio-
wych oraz zdalnie zayciem komputera lub telefonu komérkowego, siecestbt,

2.5.2 Konsola szyfratora LCD dla 16 partycji

Konsola szyfratora LCD wypogana w wywietlacz LCD oraz diody LED sygnalizigych stan zazbrojenia
chronionych partycji oraz usterki systemowe

2.5.3 Czujka ruchu PIR

Czujnik pasywnej podczerwieni wypasamy w optyke soczewkow lub lustrzap o szerokoktnej charakte-
rystyce widzenia i zagjju dostosowanym do kubatury chronionych pomieszcze
= poczworny pyroelement
cyfrowy algorytm detekcji
wymienne soczewki Fresnela lub lustro
regulacja czultxi
pobdr pgdu <9,5mA
zakres temperatur pracy -10°C...+55°C
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2.5.4 Czujka ruchu PIR+MV

W pomieszczeniach o trudniejszych warunkaadowiskowych (pomieszczenie serwerowni)za@agé
potrzeba zastosowania detektora ruchu dualnegoNMRtharakteryzujcego s¢ wicksz odporndcia na
falszywe alarmy:
= podwadjny pyroelement
cyfrowy algorytm detekcji
soczewka Fresnela lub lustro
czujnik mikrofalowy 10GHz
regulacja czutéci toru PIR oraz toru MV
pobdr ppdu <16mA
zakres temperatur pracy -10°C...+55°C

2.5.5 Czujnik kontaktronowy

= Czujnik magnetyczny w obudowie z tworzywa sztucmeg
= Zaciskisrubowe, ostona zaciskow,

= Szczelina robocza min. 18mm

=  Styki NC

2.5.6 Sygnalizator zewn etrzny

sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelekinyc

sygnalizacja optyczna: superjasne diody LED

wewretrzna ostona metalowa

zabezpieczenie antysabatave przed: oderwaniem od pod#y otwarciem
pobdr padu <250mA

zakres temperatur pracy -35°C...+55°C

2.6 Instalacja systemu telewizji dozorowej TVD
Zaprojektowano system IP wypasay w nastpujace uradzenia:

2.6.1 Kamera zewn etrzna stacjonarna

rozdzielczgé¢ full HD 1920x1080, szybk 25kl/s

Mechaniczny filtr podczerwieni

Rozdzielczéc¢ przetwornika: 2.0 megapiksele

Czutasé: 0.02 Ix/F=1.2

Szeroki zakres dynamiki (WDR)

Wydtuzony czas ekspozycji (DSS)

Cyfrowa redukcja szumu (DNR)

5 stref prywatnéci

Whbudowany webserwer: kompresja i transmisja pregzveideo i audio w czasie rzeczywistym
Kompresja H.264, M-JPEG

Praca w trybie dwustrumieniowym - alisvo$¢ definiowania kompres;ji, rozdzielcad, predkosci i
jakasci dla dwoch strumieni

obiektyw dla kamer megapixelowych, auto-iris DC amaalnym zoomem 2,8-8mm

= zasilanie PoE

= obudowa z grzatk24V /15W z uchwytem maskigym tor kablowy
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2.6.2 Kamera wewn etrzna stacjonarna

Obudowa koputkowa,

Rozdzielczé¢ przetwornika: 1.0 megapiksela, szyb&k@5kl/s

Obiektyw z manualnym zoomem 2,8-8mm

Wydtuzony czas ekspozycji (DSS)

Dodatkowe funkcje: odbicie lustrzane i obrét obrazl80°

Wbudowany webserwer: kompresja i transmisja prizgzvgideo w czasie rzeczywistym
Kompresja H.264, M-JPEG

Praca w trybie dwustrumieniowym - @ovosé definiowania kompresji, rozdzielcgw, predkosci i
jakaosci dla dwdéch strumieni

= Zasilanie: PoOE

2.6.3 Rejestrator wizyjny

Rejestracja min 50 strumieni HD

Retransmisja min 50 strumieni HD do stacji kliemtki

Obstuga strumieni o rozdzielca Full HD (1920 x 1080)

Przestrzé dyskowa zainstalowana 2x2TB

Do 5 dyskéw wbudowanych adznie do 10 TB przestrzeni na nagrania
Mozliwo$¢ wspotpracy z zewgirznymi macierzami dyskowymi
Mozliwos¢ obstugi do 4 monitorow

Zainstalowane oprogramowanie dla rejestracji

CPU minimum Intel dual core 2GHz, RAM 4GB, Win XBb Win 7 profesional
Karta sieciowa 2x1000T-Base

Zasilacz 500W

Obudowa rack 19” 4U

2.6.4 Stacja robocza kliencka

Obstuga minimum 32 strumieni HD

Obstuga strumieni o rozdzielca Full HD (1920 x 1080)
Mozliwos¢ obstugi 2 monitorow

Zainstalowane oprogramowanie dla wizualizacji

CPU minimum Intel core i7 2GHz, RAM 4GB, Win 7 pesfonal
Karta sieciowa 1000T-Base

Zasilacz 600W

Dwa monitory LCD 23"

2.6.5 Przewody i kable

Kable powinny by atestowane lub posiadldokumenty rownowane. Naley stosowé kable wyhcznie o
zytach miedzianych o przekroja¢kt co najmniej:

= dlatoréw wizji przewodem UTP [ projekt okablowahiaN]

= zasilanie kamer zewtrznych przewodem OMY 3x1,5
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Wykonawca przyspujac do wykonania instalacji teletechnicznychetvaowych winien sj wykaz& moz-
liwosciag korzystania z nagbujagcych maszyn i spetu gwarantujcych wiaciwg jakaos¢ robot:

samochdd dostawczy do 0,9t,

wiertarki ,

szlifierki katowe,

mioty reczne elektropneumatyczne,

rusztowania lekkie przesuwne, drabiny,

lutownice,

komputer przerimy dla programowania systemow sygnalizacyjnych,

4 TRANSPORT

Wykonawca przyspujacy do wykonania instalacji elektrycznych jest zobgmany do stosowania takich
srodkéw transportu, ktore nie mapiekorzystnego wpltywu na jakd wykonywanych robotSrodki i urz-
dzenia transportowe powinny dydpowiednio przystosowane do transportu materialementow kon-
strukcji, uradzen niezlzdnych do wykonania danego rodzaju robét teleteamyich i elektrycznych.

Na srodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny dyabezpieczone przed ich przemiesz-
czaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportdawymi przez wytwore dla poszczegolnych elemen-
tow.

5 WYKONANIE ROBOT

Wszystkie roboty muszby¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikbwostwnie do rodzaju
robét i kierowane przez osoby posiaga odpowiednie uprawnienia wymagane przez PrawmBlaohe i
przepisy resortowe.
W szczegOlngci:
= pracownicy zatrudnieniu przy wykonywaniu instalagktrycznych powinni posiadaktualne
swiadectwa kwalifikacyjne E wydawane przez SEP umpiajgce do zajmowania sieksploatagj
urzadzen,
= pracownicy zatrudnieniu przy dozorze wykonywanistatacji elektrycznych powinni posiadak-
tualneswiadectwa kwalifikacyjne D wydawane przez SEP upriajgce do zajmowania sieksplo-
atacp urzzdzen na stanowisku dozoru,
= pracownicy zatrudnieni przy instalacji systemu adéynia, SWiN, TVD powinni posiaddicencje
pracownikdéw zabezpiecadechnicznych co najmniej | stopnia,
= pracownicy opracowdgy dokumentagj powykonawcz systemow zabezpieaz@owinni posiada
licencje pracownikéw zabezpiecztechnicznych Il stopnia,
= Wszelkie zmiany w stosunku do dokumentacji wykoneejievymagaj pisemnej zgody projektanta.
UWAGA: monta wszystkich urzdzen, ich lokalizacg oraz spos6b montowania uzgadniza bieaco z
architektem majcym nadzér autorski nad realizagjrojektu
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5.1 Wymagania ogolne

Instalacje teletechniczne najewykona przewodami wielgytowymi uktadanymi:

= podtynkowo w rurach PCV
W instalacjach niskopdowych stosowawytacznie kable i przewody zytami miedzianymi csrednicach i
przekrojach co najmniej:

= 0,5 mm dla sygnalizacji wlamania i napadu,

= 0,5 mm dla sygnatéw wizyjnych,

= 1,5mmz2 dla zasilania kamer zegtrznych, modutéw rozszerae

5.1.1 Trasowanie instalacji

Trasowanie nalgy wykona& uwzgkdniajac konstrukcje budynku oraz zapewn@pezkolizyjngé¢ z innymi
instalacjami. Trasa instalacji powinnacbgrzejrzysta, prosta i degina dla prawidlowej konserwaciji i re-
montéw. Wskazane jest, aby trasa przebiegata adimpoziomych i pionowych.

5.1.2 Przejscia przez sciany i stropy

Przefcia kabli przez wewgtrzne §ciany pomieszcze przegrody i stropy natg wykonywa w rurach lub
innych ostonach otaczajych, rury naley uszczelni. Przejcia kabli pomé¢dzy strefami pgarowymi naley
uszczelnt materiatem o takiej odporéa ogniowej jaksciana lub strop poradzy strefami pgarowymi.
Przy skrzyowaniu kabli z innymi kablami lub z innymi przewadigizolowanymi, odlegté w swietle po-
migdzy nimi powinna wynosgi co najmniej 5 cm,

5.1.3 Monta z konstrukcji wsporczych i uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozattia na nich instalacji teletechnicznych, bez wagl

na rodzaj instalacji, powinny byzamocowane do podia (Scian, stropow, elementéw konstrukcji budynku
itp.) w sposéb trwaly, uwzegtiniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich danatalacja bdzie
pracowd oraz sam rodzaj instalacjizivaé wytacznie kotkdw metalowych.

5.1.4 Kucie bruzd

Celem doprowadzenia okablowania poziomego orazogiego do czytnikow , klawiatur, czujnikow kon-
taktronowych, detektorow ruchu, puszek gniazd Ridi&zy wykona poziome i pionowe bruzdy ¥cia-
nach w ktérych nale utozy¢ rure sztywry lub gictka PCV, a w niej prowadziinstalacg przewodow do
montowanych aparatow.

5.1.5 Uktadanie kanatow kablowych

Giowne trasy instalacyjne prowadzna korytarzach w kanatach instalacyjnych PCV Itddosvych (po
uzgodnieniu odpowiedniego zamaskowania toru kaldoye

Brakujace odcinki tras kablowych uktaéd@odtynkowo w rurach PCV.

Przepusty w podtodze dla okablowania kasy wykomgpolnie dla instalacji LAN, TVD i SWiN.

5.1.6 Przygotowanie ko Acow zytitgczenie przewoddow

W instalacjach elektrycznych wimzowych hczenie przewoddw natg wykonywa w sprzcie i osprzcie

instalacyjnym oraz w odbiornikach. Nie wolno stoséwofczer skrecanych. Przewody muszdye swo-

bodnie utgone i nie mog by¢ naraone na naagi i dodatkowe naptenia.

Do danego zacisku naile przehcza przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczloie jakich zacisk
jest dostosowany. W przypadku stosowania zaciskdivktérych przewody as przylaczane za pomac

Strona 10



INSTALACJE NISKOPRADOWE
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

SYSTEM SYGNALIZACJI WEAMANIA | NAPADU (SKD i SWN) (CPV 45312200-9, 45312000-7)
SYSTEM TELEWIZJI PRZEMYSELOWEJ (TVD) ...ooviviiiiiiiiiiiiccine (CPV 50931200-2)
INSTALACJIA ODDYMIANIA. ... oottt bbb b oL e h oL e oL b e s e s Lo R e e b e b b oAb oA s e R s e b e b d oAb e R b e b e e b e b e b e s e s s e as e b e b e b e b ab e b e bbb ens (CPV 45312100-8)

oczek, pomgdzy oczkiem a naktka oraz pomidzy oczkami powinny znajdowasic podktadki metalowe,
zabezpieczone przed korgzj sposéb umdiwiajacy przeptyw pgdu.

Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodow niezenpowodowa uszkodzé mechanicznych. Kice
przewoddw miedzianych zytami wielodrutowymi (linki) powinny by zabezpieczone zaprasowanymi tu-
lejkami.

5.1.7 Sieci i instalacje sitowe wn etrzowe niskiego napi ecia

Kable i przewody w ostonach naleuklada bardzo starannie. Naig zapewnt takie wykonanie, aby prze-
wody uszkodzone mogty Byatwo wymienione. Odlegks w swietle pomedzy kablami elektroenergetycz-
nymi nie powinna by mniejsza ni srednica zewetrzna grubszego zsiadupcych kabli lub nk dwukrotna
srednica kabla jedmylowego ut@onego w wiyzce, skladajcej sk z kabli jednaytowych w uktadzie wielo-
fazowym, odlegté¢ pomiedzy warstwami kabli nie powinna éynniejsza ni 15cm. Najmniejsza dopusz-
czalna odlegt& kabli od rurocigéw wentylacyjnych, wodoggowych i gazowych wynosi 20cm.

Przefcia kabli przez wewgtrznasciany pomieszcze przegrody, stropy natg wykona w rurach lub in-
nych ostonach otaczgjych, rury nalgy uszczelni. Przejcia kabli pom¢dzy strefami pgarowymi naley
uszczelnt materiatem takiej odpordoi ogniowej jaksciana lub strop poradzy strefami pgarowymi. Przy
skrzyzowaniach kabli z innymi kablami lub przewodami mehnymi, odlegté¢ w swietle pomedzy nimi
powinna wynosi co najmniej 5¢cm.

5.1.8 Instalacja gniazd wtyczkowych

Mocowanie puszek nacianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinnoeragia® niezkzdng wytrzy-
matas¢é na wychganie wtyczki z gniazda. Gniazda wtyczkowe malmontowa w sposob nie kolidgpy z
wyposaeniem pomieszczenia. Pojedyncze gniazda wtyczk@n&ykiem ochronnym nalg instalowa w
takim polazeniu, aby styk ten wygbowat u géry. Przewody do gniazd wtyczkowych 2-biegwvych naley
podhczat w taki sposob, aby przewdd fazowy dochodzit dodgavbieguna, a przewdd neutralny do prawe-
go bieguna

5.2 Instalacja sygnalizacja wkamania i napadu SWiN

Instalacja przewodowa zostanie wykonana podtynkdZesilanie 230V centrali alarmowej oraz modutéw
rozszerzé zostanie doprowadzone z oddzielnych obwodéw zliajtych rozdzielni. Wszystkie przepusty
przezsciany i stropy uszczeléiatestowanymi materiatami o odpowiedniej odpécnogniowe;j.

5.2.1 Instalowanie wn etrzowych linii dozorowych i osprz  etu

Warunki montau linii dozorowych i osprgu nalery stosowa wedtug wymaga ogélnych podanych w pkt.
5.1. Przy okrdaniu maksymalnej dtugai linii dozorowej naley uwzgkdnic;

= dopuszczalprezystangj linii,

= przekrdj poprzecznysfednic) zyty kabla lub przewodu,

= obcigzenie pgdowe spowodowane zainstalowanymigagzeniami,
W instalacjach SKD i SWIN natg stosowd wylagcznie kable i przewody zytami miedzianymi o minimal-
nej srednicy i przekroju przewodu:

= 0,5 mm parowane dla linii dozorowych (minimum 3ypar

= 0,5mm parowane w ekranie dla szyny komunikacyjméinum 2 pary),

= 1,5mm2 dla zasilania centrali i podcentral, zagijac

Dla kazdej linii dozorowej prowadziniezaleny kabel z centrali lub z podcentali. Linie dozosomwwnowa-
zy¢ rezystorami 2xEOL montowanymi w czujnikach lulpuszkach montowanych obok czujnikéw (doty-
czy czujnikdéw kontaktronowych).
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5.2.2 Instalowanie elementéw SWiN

Detektory ruchu nalgy instalowa& w miejscach przewidzianych w projekcie. Przy mentdetektoréw nale-
zy przestrzegam. in. prawidtowego rozmieszczenia detektoréw @sshku do chronionych obiektéw oraz
przeszkdd budowlano konstrukcyjnych, tak aby pefekcji nie zostato przestage.

Powierzchnie dozorowane, wzajemne odlégjtdetektorow, odlegkei od scian oraz wysok& zawieszenia
nalezy dobierad wedtug instrukcji producenta.

Centrat alarmowg oraz podcentrale montowav miejscach trudnodaginych dla os6b postronnych, mo
liwie wysoko pod sufitami lub nad sufitami podwiasgmi. W przypadku instalacji podcentral poey
sufitbw podwieszanych zapewrtatwy dostép poprzez montaklap rewizyjnych o powierzchni dostosowa-
nej do wymiaréw podcentral.

Montaz centrali alarmowej oraz podcentral powinien odb$\siga zgodnie z wymogami instrukcji fabrycz-
nej. Konsole szyfratorow nalg instalowa w miejscach widocznych i tatwo dephych na wysokii 1,2-
1,3 m od podtogi.

5.3 Instalacja telewizji dozorowej TVD

5.3.1 Instalowanie elementéw TVD

Lokalizacg kamer przedstawiajrysunki projektu wykonawczego, jednak przed maena naley sprawdzt
warunki obserwacjizagdanych obszaréw podgtem nieprzewidzianych przeszkod i oston — dopusziza
korekcg lokalizacji w przypadku niekorzystnych warunkéwsebwacji. Lokalizagi monitorow w pomiesz-
czeniu ochrony skorelowa docelowg arartacjys pomieszczenia.

5.3.2 Instalowanie okablowania

Warunki montau okablowania wizyjnego oraz zasilania i ogfuiznalery stosowa wedtug wymaga ogol-
nych podanych w pkt. 5.1
Przy okrdlaniu maksymalnej diugai toru wizyjnego nalgy uwzgkdnic;

= dopuszczalprezystang linii,

= przekrdj poprzecznyfednic) zyty kabla lub przewodu,

= obcigzenie pgdowe spowodowane zainstalowanymigagizeniami,
W instalacjach TVD naley stosowa wytacznie kable i przewody zytami miedzianymi o minimalnejred-
nicy i przekroju przewodu:

= 0,5 mm dla sygnatow wizyjnych,

= 1,5mmz2 dla zasilania kamer.
Dla kazdej kamery zewgtrznej prowadzi niezaleny kabel zasilacy z dedykowanych rozdzielni elek-
trycznych.

5.4 Roboty monta zowe

Wszystkie urzdzenia montowawg wytycznych producenta po uprzednim zapoznamilz dpowiedn
dokumentagj techniczno — ruchogv Wszelkie wytyczne projektu nale sprawdzt i skorygowa na placu
budowy. Caté¢ prac w fazie wykonawstwa wykofi@godnie z obowgzujacymi przepisami i normami PN,
BN, PBUE. Po wykonaniu okablowania dokéngomiarow rezystancityt oraz izolacji. Wszelkie odgp-
stwa od dokumentacji wykonawczej wymaggisemnej zgody projektanta.
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5.5 Wykonanie instrukcji eksploatacyjnych i konserw acyjnych

Po wykonaniu instalacji natg sporadzic po 3 komplety instrukcji eksploatacyjnych i konsacyjnych
(wersja papierowa + wersja elektroniczna). Do doémtacji powykonawczej dgtzy¢ instrukcje DTR zain-
stalowanych urgdzer oraz karg gwarancyjn i Ksigzke Eksploatacji systemow sygnalizacyjnych

6 KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Badanie to nagpuje poprzez poréwnanie cech materiatow z wymagainilkumentacji wykonawczej, ST
oraz odpowiednich norm materiatowych zawartych segmiarze robot.

Wykonawca dostarczy Inwestorowiviadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy po-
siadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okeééaja-
cych procedury bada Inwestor ledzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie-
dociggnieciach dotyczcych uradzeh pomiarowych, pracy personelu lub metod pomiarowybtszystkie
koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagaterialdw ponosi Wykonawca.

6.1 Ogolne zasady kontroli jako  $ci robot

Wszystkie prace powinny bywykonywane przez pracownikow posiagajch odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia, (wyksztalcenie w kierunku elektrycznymrawnienia E do 1 kV + ewentualnie inne bame
uprawnienia wymagane w poszczegolnych robotach dmlegch w zakres opracowania ) pod statym nad-
zorem budowlanym kierownika robot posiag&go stosowne uprawnienia w specjatmdnstalacyjno-
inzynieryjnej.

Kazdy materiat przed wbudowaniem nalesprawdzt czy ma aktualny okres waosci, czy nie jest uszko-
dzony i czy jest wolny od wad oraz czy jest odpaimie oznakowany

Po wykonaniu instalacji teletechnicznych rigte

= dokona ogledzin instalacji w celu potwierdzenia spetnienia vaga prawidtowdci doboru, zain-
stalowania oraz braku widocznych uszkadagptywajgcych na pogorszenie dzialania
pomierzy rezystangj izolacji okablowania teletechnicznego,
pomierzy rezystangj izolacji linii i petli dozorowych, sygnatowych i sterowniczych,
dokon& sprawdzenia wykonania popravéobpolyczen,
dokon& sprawdzenia umocowania gdze i kabli,
dokon& sprawdzenia wkgiwego oznakowania kabli, linii dozorowych orazreteniczych
dokon& sprawdzenia wikgiwej numeracji adreséw wdzer adresowalnych,
wykona: proby funkcjonalne zainstalowanych systemoéw

6.2 Testy, badania, pomiary

Po zakdéczeniu prac montawych i po spetnieniu wszystkich wymaganych warwmké/ykonawca uru-
chamia instalagj oraz wykonuje proby, pomiary i prace wykaeniowe. Wykonawca zobogzany jest
przeprowadd te proby i sporgzi¢ sprawozdania zgodnie z wymogami i normami polskitmbwigzuja-
cymi w tym zakresie. Po wykonaniu instalacji tetdteicznych nalgy wykona nastpujace pomiary:

= Pomiar rezystancji odcinkow przewoddw linii sygnayeh i zasilagcych,

= Pomiary przerw i zwarmiedzy zytami,

= Skutecznéci ochrony przed potaniem,
Po uruchomieniu systemow najeprzeprowadzi nastpujace testy:
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INSTALACJE NISKOPRADOWE
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

SYSTEM SYGNALIZACJI WEAMANIA | NAPADU (SKD i SWN) (CPV 45312200-9, 45312000-7)
SYSTEM TELEWIZJI PRZEMYSELOWEJ (TVD) ...ooviviiiiiiiiiiiiccine (CPV 50931200-2)
INSTALACJIA ODDYMIANIA. ... oottt bbb b oL e h oL e oL b e s e s Lo R e e b e b b oAb oA s e R s e b e b d oAb e R b e b e e b e b e b e s e s s e as e b e b e b e b ab e b e bbb ens (CPV 45312100-8)

= Przeanalizowaraporty pod ktem zgtaszania przez zaktécane czujkisetaych adreséw i opisow
linii dozorowych,

= Re¢czne przyciski oddymiania — 100% przyciskéw,

= Detektory dymu — 100% czujek zaktégjazem testowym,

= Detektory ruchu — 100% czujek zaklégiodczas testu chodzonego — raport w postaci wyavuk
drukarki systemowej lub wydruku rejestru zdarze

= Czujniki kontaktronowe — 100% czujek zakibpiodczas testu chodzonego — raport w postaci wy-
drukow z drukarki systemowej lub wydruku rejestdazé,

= Manipulatory — proby funkcjonalne 100% manipulatengod ktem zazbrajania i rozbrajania wy-
branych partycji - raport w postaci wydrukéw z dadki systemowej lub wydruku rejestru zdarze

= System TVD - sprawdzenie, czy przekazywany jesaobke wszystkich kamer;

= Sprawdzenie poprawnej wspotpracy rejestratorowigzapltwarzanie zapisu);

= Sprawdzenie jald@i obrazu w warunkachswietleniaswiattem dziennym oraz po zmierzchu przy
sztucznym éwietleniu;

Wydruki z przeprowadzonych testow nglerzekaza Zamawiagcemu jako dokumenty odbiorowe.

7 OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t polega na okteniu faktycznego zakresu wykonanych Roboét orazapad rzeczywistych
ilosci uzytych materiatéw. Obmiar Robét obejmuje Robotyetdjumovg oraz ewentualne dodatkowe Robo-
ty i nieprzewidziane, ktérych konieczitowykonania uzgodnionactzie w trakcie trwania robét, poedizy
Wykonawg@ a Inspektorem nadzoru.
Jednosti obmiarowy jest:

= dla szaf, tablic — 1 kpl.

= dla uradze, aparatury — 1 szt. lub 1 kpl.

= dla kabli i przewod6éw — 1 mb.

8 ODBIOR ROBOT

Przegcia Robot nalgy dokonywa zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa Buldmego.

Przyjecie Robdt mee nasipi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadgadm prob i pomia-
réw, jak réwnie wykonania prac zgodnie z dokumengagjykonawca, a take obowjzujacymi normami
oraz przepisami.

8.1 Dokumentacja.

Przewiduje si przekazanie nagtujacych protokotéw i dokumentowy dwéch egzemplarzach:

= Dokumentagj powykonawcz

= Deklaracje zgodnii, certyfikaty na wbudowane materiaty (zawieca nasjpujacy opis - za
zgodnd@¢ z oryginatem, wbudowano w budynku ZUT ul. Janigki®9 w Szczecinie zgodnie z
umowy nr......, piecagtka firmowa z podpisem osoby reprezemtaj firme zgodnie z umow),

= Protokoty pomiaréw ze sprawdzenia skutegznochrony przeciwpotgeniowej

= Protokoty pomiaréw ze sprawdzenia rezystancji igiplatozonych kabli i przewodow

= Protokét sprawdzenia 100% zamontowanych czujnik@mipulatorow i urgdzen wykonawczych
systemu oddymiania,
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= Protokét sprawdzenia 100% zamontowanych czujnik@mipulatoréw i urzdzer wykonawczych
systemu SWiN

= Protokét sprawdzenia 100% zamontowanych czujnik@mipulatorow i urgdzen wykonawczych
systemu SKD

= Protokét sprawdzenia dziatania oraz zaprogramowaifiyakciji systemu TVD,

= Protokoty pomiaréw dynamicznych okablowania logiego,

= Spis wszystkich przekazywanych dokumentéw, dokugnpawinny by ponumerowane zgodnie z
numeracj porzdkows zastosowanw spisie, spite w dwoch jednobrzracych skoroszytach; do-
kumenty dotyczce budowy, kserowane, winny posiadaryginalne podpisy za zgodsio

8.1.1 Dokumentacja powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza powinna zawiera
= charakterysty& obiektu
opis funkcjonalny systemu
opis techniczny sytemu
rozmieszczenie uggdzen
przebieg tras kablowych
specyfikac zastosowanych wdzen
wykaz uradzer i materiatdw
wskazéwki dla administratora i konserwatora
swiadectwa kwalifikacyjne dla zastosowanychaaizn
instrukcg obstugi dla administratora systemu

8.1.2 Protokot szkolenia

Powinien zawierawyszczegdlnione z nazwiska i petnionej funkcji lmgoktore zostaty przeszkolone wraz z
ich podpisami potwierdzagymi odbycie szkolenia. W protokole najewskaz& osole petnaca funkcje
administratora systemu.

8.1.3 Protokot odbioru

Powinien zawier& potwierdzenie wykonania odbioru prac podpisan@pizpowanionych przedstawicieli
Zamawiajcego oraz Wykonawcy, a takwyszczegoélnienie dostarczonej dokumentacji.

9 PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ogollne zasady podstawy ptatno  $ci

Podstaw platnaci stanowi montal kpl. tablic, szaf.
Podstaw ptatngci stanowi montal szt. aparatury elektrycznej (gniazdka, kamezyjka itp.)
Podstaw ptatngci stanowi utagenie 1mb kabla, przewodu

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
= Uktadanie tras kablowych,
= Uktadanie przewodoéw kabelkowych w gotowych trageabiowych,

Strona 15



INSTALACJE NISKOPRADOWE
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

SYSTEM SYGNALIZACJII WEAMANIA | NAPADU (SKD i SWN) ...ooiiiiiiiiiiiiicin it (CPV 45312200-9, 45312000-7)
SYSTEM TELEWIZJI PRZEMYSLOWEJ (TVD) (CPV 50931200-2)
INSTALACJIA ODDYMIANIA. ... oottt bbb b oL e h oL e oL b e s e s Lo R e e b e b b oAb oA s e R s e b e b d oAb e R b e b e e b e b e b e s e s s e as e b e b e b e b ab e b e bbb ens (CPV 45312100-8)

Montaz czujek, manipulatoréw, ugdzer wykonawczych, ginikdw sygnalizatorow,

Montaz centrali ,

Podhczenie zasilania,

Sprawdzenie poprawlai dziatania

Programowanie systemu,

Uruchomienie i przetestowanie systemu w obe&cniaspektora Nadzoru

Wszelkie prace integracyjne z innymi systemami lmkdywymagane w Dokumentacji Projektowej
Prace ogolnobudowlane zygane z usuwaniem uszkodzgizupetnianie ubytkow, malowanie)
Wykonanie dokumentacji powykonawczej

Konserwacja urgdzer do chwili przekazania Zamawigiemu

oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktégengezledne do kompletnego wykonania robét gip¢h
niniejsz ST przewidzianych w dokumentacji projektowe;

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty wykonywane dulg zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnigas¢pujacymi normami i
przepisami:

10.1 Normy dla instalacji niskopr gdowych

= PN-E-08350-14: 2002 — Systemy Sygnalizacjdowej projektowanie, zaktadanie, odbior, eksplo-
atacja i konserwacja instalacji.

= PN-EN 50131-,Systemy alarmowe — Systemy sygnalizeemania”

= PN-EN 50133-7- ,Systemy alarmowe. Systemy kontfoitpu stosowane w zabezpieczeniach.
Zasady stosowania”

= PN-EN 50132-7 — ,Systemy alarmowe. Systemy dozer@ETV stosowane w zabezpiecze-
niach. Wytyczne stosowania”

= Norma BN-84/8984-10 - Zakladowe sieci telekomunylae przewodowe. Instalacje winzowe

10.2 Ustawy i rozporz gdzenia

= ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przaaiarowej (tekst jedn. Dz.U. z 2009r. Nr178,
poz.1380),

= rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 marca 2009 sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 56, poz.461,

= rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych z dnia 7 czerwca 2010r. w sprawie ochrazg@w-
pozarowej budynkoéw, innych obiektéw budowlanych i teyes (Dz.U. Nr 109, poz. 719),
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